RO\/AI”

Vorsatzkopfe fur
Grof3maschinen



Tradition in Perfektion.

Hochste Prazision und Langlebigkeit sind Eigenschaften, fir
die der Name ROMAI seit mehr als 60 Jahren steht. Akribie bis

auf's y — im Kleinen, erst recht im Grofen.
Prazision unter hohen Belastungen prozesssicher zu erreichen
und zu halten, erfordert nicht nur Know-how und Fertigungsquali-

tat. Hier wird unsere Erfahrung zu Ihrem Erfolgsfaktor.

ROMALI ist Erfahrung. Tradition in Perfektion, in Uberdimension.
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Einsatzbereiche

Einsatzbereiche

ROMAI-Vorsatzkopfe flr Grofmaschinen werden fur
die Schwerstzerspanung mit hohen Drehmomenten
wie auch zur Aluminium- und Holzzerspanung mit
hohen Drehzahlen eingesetzt. Vom Anlagen- und
Maschinenbau Uber die Luft- und Raumfahrttechnik
bis hin zum Windkraftanlagenbau beliefert ROMAI
zahlreiche Kunden und Partner - vom Maschinen-
hersteller bis zum Anwender.

+ Hochprazise Bearbeitung auch unter hohen
Drehmomenten

+ Bearbeitung von nur schwer erreichbaren
Werkstlickbereichen

« Zusammenfassung mehrerer Arbeitsschritte

+ Minimierung der Anzahl von Werkstlckspannungen

Kostenersparnis durch Verkirzung der Bearbeitungszeit



Ausstattungsmaoglichkeiten

Ausstattungsmoglichkeiten

+ Vollautomatischer Kopf- und Werkzeugwechsel

+ Vollautomatische Positionier- und Bearbeitungsachsen
+ Achsantrieb tUber Hauptspindel oder Torque-Motor

« Vordefinierte Achspositionen liber Hirth-Zahnringe und/oder stufenlos
+ Getriebe- oder Motorspindeln

+ Elektrische Ansteuerung und Sensorik
 Prifeinrichtungen (z.B. Werkzeugbruchkontrolle)

+ Ausfahrbare Pinolen (Pinolenspindeln)

+ Mehrspindlige Ausflihrungen

+ Justierbare Spindeln

« Spindeln fir Plandrehkdpfe/Aussteuerwerkzeuge

« Unter-/Ubersetzungen

+ Gegenlager

° u.v.m.






BEISPIELE

« 2 automatische Positionier- und Bearbeitungsachsen
(A-Achse, C-Achse)

+ Achspositionierung in 1°-Schritten tber
Hirth-Verzahnung und stufenlos

+ Automatische Werkzeugspannung
+ Blas-, Sperrluft und IKZ

* Drehmoment max. 4.000 Nm
+ Gewicht ca. 3.000 kg

» Positionierachsen (A-Achse - manuell,
C-Achse - automatisch)

+ Achspositionierung in 1°-Schritten Gber
Hirth-Verzahnung

1

« Automatische Werkzeugspannung
* Blas-, Sperrluft und IKZ

* Drehmoment max. 1.400 Nm

+ Gewicht ca. 990 kg

+ Positionierachse (C-Achse - automatisch)

+ Achspositionierung in 1°-Schritten tber
Hirth-Verzahnung

+ Automatische Werkzeugspannung
* Blas-, Sperriuft und IKZ

+ Drehmoment max. 2.400 Nm

* Gewicht ca. 780 kg

» Positionierachse (C-Achse - automatisch)

+ Achspositionierung in 1°-Schritten Gber
Hirth-Verzahnung

+ Automatische Werkzeugspannung
* Blas-, Sperrluft und IKZ

* Drehmoment max. 750 Nm

+ Gewicht ca. 640 kg

« Integrierte Motorspindel bis 12.000 U/min

+ Positionier- und Bearbeitungsachse (A-Achse)
« Achsantrieb tber Torque-Motor

+ Automatische Werkzeugspannung

* Blas-, Sperrluft und IKZ

+ Gewicht ca. 1.500 kg
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BEISPIELE

+ 6-Stationen-Revolver (HSK63)

« Drehmoment max. 100 Nm/Spindel
« Sperrluft, IKZ

+ Gewicht ca. 250 kg

+ 36-spindlig (HSK32/HSK40)

+ Abmessung ca. 1.000 x 1.000 mm
+ Sperrluft und IKZ

+ Olumlaufschmierung

+ Gewicht ca. 2.000 kg

+ 2-spindlig (HSK50/HSK63)

« Beide Spindeln pneumatisch 190 mm ausfahrbar

(Pinolenspindeln)

+ Mechanische Spindelklemmung
+ Sperrluft und IKZ
» Gewicht ca. 390 kg

+ Mehrspindelkopf mit 12 HSK63-Spindeln

* MMS-Schmierung zentral durch die Spindeln

+ 2 Spindeln ausfahrbar (Pinolenspindeln)

+ 5 Spindeln in Schrankung und Neigung justierbar
+ Gewicht ca. 1.500 kg

- Spindelverldngerung mit Ubersetzung 1:5 ins Schnelle
+ Drehzahl bis 3.000 U/min

+ Drehmoment max. 500 Nm

+ Gewicht ca. 300 kg



ROlog - Betriebsdatenerfassung

Betriebsdatenerfassung in Echtzeit
Industrie 4.0 ready

ROlog (ROMAI-Operation-Logger) ermittelt systematisch
Betriebsdaten von ROMAI-Getrieben und Ubermittelt diese per
Bluetooth an ein Tablet, Smartphone oder die Maschinensteuerung.

Uberwachung von:

- Drehzahl (Maximum/Durchschnitt)
- Temperatur (Maximum/Durchschnitt)

- Impulse/StoRe in mehreren Achsen

- Betriebsstunden

. Feuchtigkeit bertdhrungslos

Das System kann in nahezu jedes Vorsatzgetriebe von ROMAI integriert werden.

Mit ROlog werden Wartungszyklen mafgeblich optimiert und die Lebensdauer Ihrer Getriebe
verlangert. Es ermdéglicht Langlebigkeit und Prozesssicherheit in einer neuen Dimension.



SONDERENTWICKLUNGEN

Grof3e Kopfe fur grofe Ideen

Irgendwo gibt es immer diejenigen Menschen, die grofe neue Konzepte
in Realitat verwandeln. Die drinnen mit ihren Spanen das Neue
schaffen, was drauf3en von Globalisierung, Digitalisierung und

Okologischer Weiterentwicklung gefordert wird.

Sie sind vorne dabei, Neues zu entwickeln? Wir machen mit.
Vielleicht haben wir die Zerspanungsaufgabe, die Sie uns stellen, in
genau dieser Form bisher nicht gel@st. Sicher aber genligend andere,

um auch fur Sie die perfekte Lésung zu entwickeln.

Darin ist ROMAI einzigartig. Testen Sie uns!
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BEWAHRTE ROTATIONSMECHANIK

[ Winkelkdpfe

[ Mehrspindelkdpfe
[ Angetriebene Werkzeuge
[ Schnelllaufspindeln
[ Maschinenkomponenten

[ Vorsatzkopfe flir Grofmaschinen

RO\7AI°)

ROMAI Robert Maier GmbH

Werkzeug- und Maschinenbau
Florianstrafe 22

71665 Vaihingen/Enz-Horrheim
Deutschland

Telefon: +497042/8321-0

Telefax: +497042/8321-22
E-Mail: info@romai.de

www.romai.de

P180541 www.kachur.eu



